Motor Kubota D1105

Vykon motoru 15,4 kW - 20,9 HP ~“SLEUROCOMACH

Provozni hmotnost2.190-2.090 kg




Provozni hmotnost s kabinou
(gumové pasy) kg 2.190
Provozni hmotnost s pristfeSkem
(gumové pasy) kg 2.090
Rychlost pojezdu km/h [12:0+2,6/2:0+4,0
Rychlost otoce min? 10,5
MOTOR
Typ KUBOTA D1105-STAGES —LIB0.260 100 2
Vykon (2.400 rpm) kW - HP 15,4 - 20,9 :‘E;
Objem ccm 1.105 §
Pocet valcii n° 3 2
o] N
Chlazeni vodou £ £
Alternator V (A) 12 (40) B 2
Baterie V (Ah) 12 (62) i 3
HYDRAULICKY SYSTEM 5 2
loadsensinguzavieny stied s 3
Typ okruhu rozvadeégemflow sharing {\‘&1 e
% 1 LS variabilni cerpadlo + 1 i &l <
Typ cerpadel zubové cerpadlo il B
Objem éerpadel ccm 25+4,95 g 5 £
Pritok oleje It/min 52+10,3 S g
~ 2 E
Max. tlak Oleje bar 220 = ©
Pfidavny okruh: Max priitok| It/min 50 < 'ﬁ
Max tlak | bar 200 _f>:~
7 (]
VYKONNOST j=
[]
Max hloubkovy dosah standardni 3.080(3.150) 1.140 g
rameno (prodlouzené rameno) mm 2.560 (2.760) 4.235 (4.435) 5
Max vysypna vyska s kabinou mm 2.650 (2.760) 4.330 (4.520) S , g
. . I tandardni rameno
:tandardllu ran1|enot(pr(o:|Io:ze:e) (Prodlouzené rameno) %
ypna sila na lopaté (standardni —_— ©
rameno) IS0 6015 daN 1.600 2
Rypna sila na rameni (standardni N
rameno) ISO 6015 daN 1.000 % £
Tazna sila daN 1.900 8 = %ﬁ z
Mérny tlak na pldu s gumovymi ~ %J <
pasy a prlstreskem (s%(ablnou) kg/cm? 0,34 (0,35) T a
wv
Max. stoupavost 60% - 30° T Iﬁ QL% %
ROZMERY EA A ) g
Max. $itka mm 990 - 1.300 3'9% £
Celkova vyska mm 2.395 1.300
Zadni polomér otaceni mm 1.000
Délka rypaciho ramene (prodlouz.) mm 1,250 (1.450)
Sitka past mm 230 NOSNOST .
Natazené rameno od stredu rotace (m)
Pocet rolen (na obou stranach) n° 3 Nosnost (kg) v 1,0m vy3ky
NAPLNE 2 | 3 max
Palivova nadrz It 20 Radlice \{Fedu a 700 430 400
. sy spusténa
Hydraulicka nadrz It 16 o
Radlice \{redu a 700 360 270
Hydraulicky okruh It 25 zvednuta
Bocné, 700 350 260
Chladici kapalina It 4 roztazeny podvozek
M y olej |
otor(’)vy’o e_'! t 4,4 Nosnost je kalkulovana podle ISO 10567 a nepiesahuje 75% statického klopného
OVLADANI momentu nebo vice nez 87% hydraulické zvedaci sily stroje.
mgzlz'a"l;":'?me"o’ lopata, 2 servo joysticky EUR c CH
Pasy 2 ovladaci paky S S o o ‘ u u \
Radlice ovladaci paka —
Pridavny hydraulicky okruh Elektro-proporcionalni spinac P - P O S
(jedno nebo dvou ¢inny) na pravém joysticku —
P TY Elektro- proporc|ona|n| sp|nac LibusSina 342/97, 779 00 Olomouc
Nataceni vylozniku na levém joysticku tel: 733 535 444, 777 946 913
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www.eurocomach.com



